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DESCRIZIONE FIGURE

Robot a struttura cinematica parallela
dotato di una piattaforma mobile e tre
articolazioni identiche, la cui
movimentazione € esercitata da tre motori
fissi a telaio.

Il robot € in grado di modificare la propria
tipologia di movimento: modalita di
traslazione e modalita di rotazione.

STATUS BREVETTALE
Valido in:
- ITA

VANTAGGI COMPETITIVI

v E possibile utilizzare un solo manipolatore per entrambe le modalita di
funzionamento.

v' Ampio spazio di lavoro in entrambe le modalita.

v’ Struttura modulare e con soli 3 motori, pertanto costi ridotti.

APPLICAZIONI
v Produzione di macchine per l'industria
v" Robot per operazioni di pick&place

LIVELLO DI SVILUPPO DELLA TECNOLOGIA
TRL 3: experimental proof of concept
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