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DESCRIZIONE FIGURE

Il sistema ha la funzione di rilevare la presenza
di bave di lavorazione in pezzi a simmetria
cilindrica ed & composto da:

(a) sistema di afferraggio, centraggio,
movimentazione e manipolazione del pezzo
montato su robot antropomorfo;

(b) sistema di visione con ottica bi-
telecentrica; un’ottica bi-telecentrica
comporta diversi vantaggi sulle normali
ottiche telecentriche come un miglior
ingrandimento ottico, una maggiore
profondita di campo e una piu uniforme
illuminazione del sensore ottico utilizzato;

(c) illuminatore cilindrico a luce diffusa
radialmente inseribile automaticamente
dentro al pezzo.

Il sistema ha lo scopo di effettuare un
controllo di qualita su pezzi torniti a valle del
processo di lavorazione. Esso in particolare ha
lo scopo di rilevare la eventuale presenza di
bave di lavorazione che normalmente si
possono trovare sui margini dei fori laterali di
corpi cilindrici forati lateralmente (ad es. nei
corpi valvole idrauliche).
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STATUS BREVETTUALE
Valido in:
o ITA
e  Possibilita di estensione internazionale fino a marzo 2019

VANTAGGI COMPETITIVI
e Facilitazione dell’afferraggio e della centratura del pezzo da analizzare.
e Aumento dell’efficienza del sistema di visione nell’individuare i difetti di lavorazione.

APPLICAZIONI
e  Ambito industriale.
o Industria meccanica.

LIVELLO DI SVILUPPO DELLA TECNOLOGIA
TRL 4: technology validated in lab
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